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Zusammenfassung

Die vorliegende Arbeit beschéiftigt sich mit einigen neuen Aspekten der
verallgemeinerten Newton-Trajektorien im Hinblick auf die Einsatzmoglich-
keiten zur Losung globaler Optimierungsprobleme mit mehreren kritischen
Punkten.

Als Verallgemeinerung der klassischen Newton-Trajektorie fiithrt der ein-
gefiithrte Begriff einer durch ein Richtungsfeld induzierten Trajektorie zu vie-
len neuen Ansétzen.

In diesem Zusammenhang wird beispielsweise erstmals eine Trajektorie
mit mehreren Startpunkten definiert, die zusammen mit revidierten Strate-
gien rekursiver Trajektoriennetzbildung zur Verbesserung der Trefferquote
der Trajektorienverfahren fiihrt.

Es werden weiterhin die Moglichkeiten gepriift, die Erfolgsquote des Tra-
jektorienverfahrens durch geeignete Wahl der Startpunkte fiir die Verbin-
dungstrajektorien zu verbessern. Verglichen werden die Strategien der Be-
rithrungspunkte und des dquidistanten Netzes.

Fiir restringierte Optimierungsprobleme wird zum erstenmal eine durch
ein Richtungsfeld induzierte Trajektorie konstruiert, die auler den kritischen
Punkten der Zielfunktion auch diejenigen Randpunkte der zulissigen Menge
enthilt, die die notwendige Optimalitéitsbedingung erster Ordnung erfiillen.

Die rekursive Konstruktion des Trajektoriennetzes wird fiir die eingefiihr-
ten Richtungsfeld-Trajektorien angepaft und von der Richtung des Gradien-
ten der Zielfunktion (die jetzt nicht mehr entlang der Trajektorie konstant
sein muB) entkoppelt.

Zur rekursiven Konstruktion des Trajektoriennetzes werden BES (breadth
first search) und DES (depth first search) als objektorientierte Algorith-
men beschrieben. Zur Rekonstruktion der Trajektorienkomponenten wer-
den einerseits das kontinuierliche Newton-Verfahren bzw. das kontinuierliche
Quasi-Newton-Verfahren und andererseits ein neu konstruiertes ableitungs-
freies Surrogate-Verfahren vorgestellt.



